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Wie ein smarter Kompakt-
Landwirte im Bergeinsatz unterstutzt




WAS ZAHLT IN DER MODERNEN BERG- UND L irvetrser~ €
GRUNLANDWIRTSCHAFT?

- Okologischer FuBabdruck
- Regionalitat
- Langlebigkeit
- Mehr mechanische Bearbeitung

- Bodenschonung durch wenig Gewicht

- exaktes Arbeiten mit Gerateentlastung




WAS ZAHLT IN DER MODERNEN BERG- UND L irsctrser &
GRUNLANDWIRTSCHAFT?

- Vielseitigkeit
- weniger, aber universellere Gerate

- mehr Einsatzstunden pro Gerat

- Alpenproblem Platz
- Kompakte Bauwelise

- Wendig am Hang

- weniger Zeit durch Nebenerwerb




Integration mehrerer Fahrzeugkonzepte Lirrvctrre=r— @
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Modellnachfolge LINTRAC 90 L irvctrre=r @

LINTRAC 80 LINTRAC 90 LINTRAC 100
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Kabine

Typ | TracLink-Kabine
Optional: Komfort-Kabine

Typ Perkins SyncroTurbo-
Dieselmotor 904J-E36TA

Nennleistung 85,9 kW

Max. Drehmoment 500 Nm

Typ TMTO09

Merkmale ] Vorwarts:43 km/h
= Ruckwarts: 20 km/h

Bedienung LDrive-Steuerung

|
L ------- Getricbe £}

o




LINTRAL - Bergabfahren Vi tr ey

Freeze-Taste

= Bei Bergabfahren Halten der Geschwindigkeit

Fahrgeschwindigkeit

— ,einfrieren” der Ubersetzung & Motorbremswirkung

=  Automatische Allradaktivierung

» Streckung des Fahrzeuggespannes mdglich!

Verzogerungs-Taste

= Bei Bergabfahren Reduzieren der Geschwindigkeit B setriebsbremse betatigt

- Motorbremswirkung nicht ausreichend

— Motorbremswirkung
|:| Ausreichende Motorbremswirkung erreicht

= Motor auf Schubdrehzahl
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4-Radlenkung
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Q Getriebe
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4-Radlenkung
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4-Radlenkung
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SMART £

________ J O Getriebe




INK L irvetrve=r— @)

Lasst sich die
Produktivitat steigern?



TTPNALC JINK L irvetrve=r— €

FiLoT) [BASic] [FRO) MOBILE

TIRACYINK

SMART

GPS/Telematik Reihenerkennung Gerateerkennung Telematik fur Gerateerkennung
Spurfuhrung Spurfihrung & Telematik die Hosentasche far den Traktor



LINTRAC - HMI L irvctrre=r— €
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TracLink - Portal

L isr s drve—=r—

L irvcdrye=r— @ Lindner SHOP - in neuem Design weiter

Traclink

Top News
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Benutzername

Passwort
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GEPRUFT

BLT - Prot.-Nr.

Lehr- und Forschungszentrum
Francisco Josephinum
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