Schweizerische Eidgenossensc haft Eidgendssisches Departement fir Wirtschaft,
Confédération suisse Bildung und Forschung WBF

féd
Con;ejerazione Slvi zzzzz Agrosco pe

UNIVERSITAT HOHENHEIM

Perforierte Laufflachen bel Milchvieh :
Bewertung der Entmistung mit einem
Roboter

M. Zahner, S. Schrade, T. Leinweber, E. Gallmann

[}
o
<]
v
wvi
o
T
o
<

Weiterbildungskurs fur Baufachleute, 5./6. November 2018




¢ Inhalt

Einleitung
E Entmistung i warum und wie?
E Ziele

Material und Methoden

E Stall und Routen

E Entmistungsroboter Lely Discovery 90 SW
E Varianten und Parameter

Ergebnisse

E Reinigungsqualitat

E Tierverhalten

E Strom- und Wasserverbrauch

Schlussfolgerungen und Empfehlungen

o
o
o
o
w
o
T
o

<

Perforierte Laufflachen bei Milchvieh: Bewertung der Entmistung mit einem Roboter | Weiterbildungskurs fiir Baufachleute 2018
M. Zahner et al. | © Agroscope | Tanikon 1, 8356 Ettenhausen




-




o
o
o
o
w
o
T
o
<

Einleitung Material Ergebnisse Schlussfolgerungen

Entmistung (I)

Immer mehr Laufstalle

E gréssere nasse und verschmutzte Flachen

E Selbstreinigung von perforierten Béden nicht mehr
ausreichend

Nasse und verschmutzte Flachen flhren zu

E hoheren Ammoniakemissionen

E verminderter Klauensauberkeit und vermehrt -erkrankungen
E verminderter Rutschfestigkeit

E Regelmassiges Abschieben/Entmisten der Laufflachen
Ist ndtig fur Umwelt und Tierkomfort
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Einleitung Material Ergebnisse Schlussfolgerungen

U Entmistung (Il

Entmistung ist moglich durch:

E Handschieber

E handgefiihrte motorisierte Schieber

E Heck- oder Frontschieber fir Stalltraktoren
E stationdre Schieberbahnen

E Roboter

Bei der Wahl des Entmistungsverfahrens sind zu beachten:
E Bauliche Gegebenheiten und Méglichkeiten

E Arbeitsaufwand

E Reinigungsqualitat E auch Reinigungshaufigkeit

E Kosten
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Einleitung Material Ergebnisse Schlussfolgerungen

Entmistung (lI1)

Tiere haben haufig Kontakt zu Entmistungstechnik
E Tiergerechtheit, d.h.
keine Unfallgefahr und
keine Uberforderung der Tiere in ihrer Anpassungsfahigkeit

Untersuchungen bisher:

E Dorfler et. al, 2016
leicht erhGhte Herzfrequenz bei Rotoberbetrieb, wird aber
mit Entfernung zum Roboter kleiner

E Stilpner et. al, 2014
Tiere passen ihre Reaktionen mit der Zeit an
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Einleitung Material Ergebnisse Schlussfolgerungen

U Zele

E Bewertung der Reinigungsqualitat eines Entmistungsroboters
(LELY Discovery 90 SW) unter Schweizer Bedingungen

E Untersuchung der Auswirkungen des Entmistungsroboters
auf die Tiere

E Zusammenstellen von Empfehlungen fir eine effiziente Nutzung
von Entmistungsrobotern
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Einleitung Material Ergebnisse Schlussfolgerungen

Stallabteil perforiert
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Einleitung Material Ergebnisse Schlussfolgerungen
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Einleitung Material Ergebnisse Schlussfolgerungen
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Einleitung Material Ergebnisse Schlussfolgerungen

U Lely Discovery 90 SW (1)

E Batteriebetriebener Spaltenreiniger

86 cm Schieberbreite

[Mc

M

11,8 - 18 m / min Fahrgeschwindigkeit

M

Spruhfunktion mit eingebautem
Wassertank

M

Orientierung im Stall durch Ultra-
schallsensor, Gyroskop und
Fuhrungsrad

| s NV o :
Lely Industries N.V. (2015) E Programmierung durch Smartphone-

App mit Bluetooth-Verbindung
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Einleitung Material Ergebnisse Schlussfolgerungen

U Lely Discovery 90 SW ( II)

= o TR E 16 verschiedene Strecken mit max.
Zurtick Einstellungen 125 Aktionen programmierbar

ZEIT STR. WASS. 5
LD ERRN - NETN  E pro Tag sind 48 Routen maoglich
08:30 07 [ Ein

09:10 [ Ein

ot

09:50 E 60 % Ladezeit und 40 % Fahrzeit

(bei 18 m / min)

E Pieps-Signal zur Warnung der Tiere
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Einleitung Material Ergebnisse Schlussfolgerungen

¢ Varianten

Variante 0 1 2 3 4 5
Entmistung keine wenig | optimiert | optimiert | haufig | optimiert
Wasser mit ohne mit mit mit
Einstreu Langstroh | Langstroh | Langstroh | Langstroh | Langstroh| Hacksel
Reinigungs- [n] [n] [n] [n] [n] [n]
haufigkeit
Route 1 and 2
0 8 24 24 36 24
(Boxen)
Route 3
e e 0 3 5 5 7 5
(Quergange)
@ Route 4
S 0 1 3 3 5 3
3 (Fressgang)
g
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Einleitung Material Ergebnisse Schlussfolgerungen

U Parameter - Reinigungsqualitat

Bonitierung der Laufflachenver- 3 2
schmutzung und Schmierschicht: = SEE P gk A 2
2 1 IEEEEE
E Einteilung der Stallflache in 72 A
Einzelflachen * T
-4 7
E Messung der Verschmutzungs- 0TS
® 12 "”11
hohe 3"
14 %13
E Bestimmung der Anteile von: TN
Kot trocken / feucht 5 T
Harn ' .
Kot-Harn-Gemisch trocken / feucht S
Sauber trocken / feucht 2"
. Stroh trocken / feucht 2w 33
) R .
§ 26 25
;‘ e " =
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Einleitung Material Ergebnisse Schlussfolgerungen

¢ Parameter - Verhalten

E Verhaltensweisen wahrend Roboterfahrt mit und ohne
Ausrutschen:
Ausweichen
Liegen
Erkundungsverhalten
Fressverhalten

[Tl¢

Verhaltensweisen unabhangig vom Roboter mit und ohne
Ausrutschen

Gehen

Durch andere Kuh verdrangt werden
Brunstverhalten

Korperpflege (kaudales Lecken auf drei Beinen)

(R

Fressverhalten mit und ohne Roboterfahrt im Fressbereich
Anzahl fressender Kuhe
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Einleitung Material Ergebnisse Schlussfolgerungen

Reinigungsqualitat

100 -
80 -
S
@ 1
> 60 -
9
_g ] Sauber
> Harn
> -
% 40 ® KHG feucht
E - m KHG trocken
2 5 m Kot feucht
s m Kot trocken
1 ® Stroh feucht
0 : : BN O EENEN Stroh trocken
0 1 2 4 5
Entmistung wenig optimiert  optimiert haufig optimiert
Wasser mit ohne mit mit mit
Stroh Lang Lang Lang Lang Lang Hacksel
Variante
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Einleitung Material Ergebnisse Schlussfolgerungen

¢ Schmierschicht
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Einleitung Material Ergebnisse Schlussfolgerungen
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Perforierter Langsgang ——
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